PLAN DE ESTUDIOS : INGENIERIA ELECTRONICA

DIVISION/SECCION : CIBERNETICA

SEMESTRE : OCTAVO

ASIGNATURA - CONTROL |

CODIGO - 05834

INTENSIDAD SEMANAL : T4

PRE-REQUISITO : CIRCUITOS DIGITALES Il Y LABORAT ORIO (05643)
CO-REQUISITO : INSTRUMENTACION INDUSTRIAL (05833)

l. OBJETIVO :

Que el estudiante al final del curso esté en cdpddie analizar y disefiar sistemas éptimos deatamr
base a los conceptos desarrrollados en el domihitiedhpo y de la frecuencia.

PROGRAMA SINTETICO (SYLLABUS) :

. Introduccioén a los sistemas de control

. Técnicas matematicas basicas

. Modelos matematicos de sistemas fisicos

. Respuesta en el dominio del tiempo

. Acciones béasicas de control

. Andlisis en el dominio de la frewcuencia

. Compensacion

. Introduccién a la teoria de control moderna
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[l. PROGRAMA ANALITICO :

Cap. 1 Introduccion a los Sistemas de Control
1.1. Generalidades

1.2. Definiciones

1.3. Clasificaciones

1.4. Andlisis de sistemas de control

15. Ejemplos

Cap. 2 Técnicas Matematicas Basicas

2.1. Introduccién

2.2. Ecuaciones Diferenciales

2.3. Trasformada de Laplace, teoremas de trasftarinaersa
2.4. La funcién de trasferencia

2.5. Matrices: Definiciones, inversion

Cap. 3 Modelaje de Sistemas Fisicos

3.1. Introduccién
3.2. Ecuaciones diferenciales de los sistema®§isi
3.3. Analogias-sistemas:

Mecénicos- Eléctricos
Térmicos-Eléctricos
Hidraulicos-Eléctricos
Neumaticos-Eléctricos

3.4. Técnica de circuito equivalente

3.5. Obtencion de funciones de trasferencia por:
-Diagramas de bloques
-Gréficas de flujo

3.6. Simulacion en la computadora analégica



3.7. Ejemplos

Cap.4 Respuesta en el Dominio del Tiempo

4.1 Introduccion

4.2. Especificaciones de funcionamiento en el dandel tiempo
4.3. Respuesta transitoria

4.4, Andlisis de sistemas de primer y segundonorde

4.5. Andlisis de sistemas de orden superior a dos

4.6. Teoria de error

4.7. Andlisis de estabilidad por métodos numéricos

4.8. Ejemplos.

Cap.5 Acciones Basicas de Control

5.1. Introduccion

5.2. Control Todo o Nada. ON-OFF

5.3. Control Proporcional P

5.4. Control Proporcional-Integral P-|

5.6. Control Proporcional-Derivativo

5.7. Control PID

5.8. Efecto de los controladores en la respu@séanita, en la precision y en la estabilidad.

5.9. Ejemplos

Cap. 6 Técnicas para el Analisis de un Sistema

6.1. Introduccion

6.2. Andlisis y disefio de respuesta de frecuencia
6.3. Métodos: Nyquist, Bode y Nicholls

6.4. Lugar geométrico de las raices

6.5. Criterio de Lyapunov

Cap. 7 Compensacion

7.1 Introduccion

7.2. Técnicas de Compensacion

7.3. Redes de compensacion

7.4. Compensacion de sistemas en el diagramadie Bando una red de adelanto de fase
7.5. Compensacioén de sistemas usando redesdenifey

7.6. Compensacion en el diagrama de Bode

7.7. Disefio de los sistemas de control en el dordiel tiempo

Cap. 8 Introducciéon a la Teoria de Control Moderma

8.1. Introduccion

8.2. Definicion de las variables de estado desieraa dindmico
8.3. Representacion de sistemas en el espacsiatioe

8.4. Modelos de gréficas del flujo de sefial dadest

8.5. Estabilidad de los sistemas en el dominidielelpo

8.6. La respuesta en el tiempo y la matriz desicam

8.7. Ejemplos

V. METODOLOGIA/RECURSOS :

El programa se desarrolla mediante la exposicidgisimal del profesor, conferencias parciales y la
investigacion del estudiante de algunos temas.

V. EVALUACION :

Dos parciales: cada uno con valor del 25%
Trabajos, tareas y quitz: 20%
Examen final : 30%
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