ASIGNATURA : ELECTRONICA INDUSTRIAL

CODIGO : 05934

HORAS/SEMANA :6,4 T/2P Noveno semestre
PRERREQUISITO :ELECTRONICA DE POTENCIA (05736)
ADSCRITA A: UNIDAD ACADEMICA : INGENIERIA ELECTRONICA
DIVISION/SECCION/DEPARTAMENTO: CIBERNETICA

I. OBJETIVOS:

Aplicacion de la Electronica en la industria, mastio los nuevos desarrollos tecnoldgicos ligados
al fendmeno de automatizacion de una planta, sidaslla presencia conjunta del control eléctrico
asociado al control de potencia del estado solido

II. PROGRAMA SINTETICO (SYLLABUS)

Introduccion

Analisis cronolégico del desarrollo del contsmmputador y la estructura industrial.
Cambio de tecnologia

3 Concepto de Automatizacion (Piramide Integral)

4 Equipos de maniobra convencional (normas y dimspo
5 Glosario general de los drives de DC-AC

6 Drive para motores de DC (Analogos y digitales)

7

8

9

1

N -

Drive para motores de AC

Controles electronicos programables (Automatas)

Proteccion de equipos en la industria mediasteamismos electronicos
0 Control de temperatura (Analogos y digitales)

Ill. METODOLOGIA:RECURSOS:

La metodologia usada es de clase magistral, chailzel conferencia con diapositivas. Ademas del
suministro de importantes articulos y de 1 o 2agsiécnicas dependiendo de las facilidades

El curso se complementa con trabajos sobre temalectednica en la industria como son: Motores
paso a paso, control numérico, arrancadores deécesblido para AC, UPS, etc..

IV. EVALUACION:

Se hara en forma escrita y en trabajos por grugime $emas de actualidad con tendencia a
investigar sobre nuevas tecnologias y nuevos nmgunaside proteccion de equipo desde el punto de
vista electrdnico, sus usos y aplicacion en lastriucolombiana

V. BIBLIOGRAFIA:

1 Catalogos de fabricantes de nuevos equipos
2 Revistas de actualidad



VI. PROGRAMA ANALITICO

Cap. 1 Introduccion

1.1  Objetivos del curso

1.2  Contenido general

1.3 Mecanismos de evaluacion

Cap. 2 Analisis Cronoldgico y comparativo de

2.1  Computador

2.2 Control

2.3 Estructura Industrial

2.4  Cambio tecnoldgico en la industria y sus iogaiones
Cap. 3 Nuevo concepto de la Automatizacion en ladustria
3.1  Analisis de la piramide (ISO) de Allan Bradley

3.2  Analisis de los elementos discretos

3.3  Sistemas de comunicacion

3.4  Casos practicos en la industria

Cap. 4 Equipos de maniobra convencional

4.1 Normas, simbolos
4.2 Estudio de casos practicos

Cap. 5 Glosario general para drives AC-DC
51 Definicion de términos
Cap. 6 Drives para Motores AC

6.1 Estudio del Motor-Maquina (Torque)
6.2 Estudio del caso analogo-digital

Cap. 7 Drives para Motores AC

7.1 Estudio del Motor, clases y caracteristicas

7.2  Analisis de mecanismos para variacion de jeolta
7.3  Analisis de sus bloques y componentes

7.4 Usos industriales



Cap. 8 Controles Electronicos Programables PLC's

8.1
8.2
8.3

Definicion del autbmata (Hardware)

Estudio del software (clase de lenguajes)

Disefio e implementacion de circuitos en ladraatas
(visita especializada)

Cap. 9 Aplicacién de la electronica en la proteccitde equipo en la industria

9.1
9.2
9.3
9.4

El por qué

Estudio del motor y control para motor sin@on
Estudio del bloque microCR 192

Estudio del bloque LOAD TRACK I

Cap. 10 Control de Temperatura (opcional)

10.1
10.2
10.3
10.4

Estudio de un sistema analogo

Estudio de un sistema digital

Actuadores finales y sensores

Caso practico de un horno con aire caliemtedrculacion
GAL

con fuente primaria A



